
Capbussades d'un robot submarinista

Un equip de la UdG est� provant al por t de Roses el robot Girona 500

La m�quina ha de servir per recuperar objectes del fons mar� com una caixa negra d'avi� o

restes arqueol�giques

Una imatge d'ahir de les proves que s'estan fent del

Robot Girona 500 al por t de Roses. Foto: ACN.

El seu nom �s robot Girona 500 i la seva feina �s capbussar-se al

fons mar� per recuperar-ne objectes. En la seva creaci� hi ha

par ticipat un equip de cient�f ics de la Universitat de Girona, que

precisament treballa aquesta setmana al por t de Roses per

provar-ne el funcionament. Segons expliquen aquests

investigadors, aquest �s un vehicle aut�nom Ð�s a dir que no

necessita cap persona que el condueixi ni tampoc estar connectat

per un cableÐ i la seva feina �s recuperar objectes del fons mar�,

com ara restes arqueol�giques o la caixa negra d'un avi�

accidentat, per exemple.

El robot t� una autonomia de vuit hores i pot rastrejar el fons del mar, elaborar mapes i fer tasques de

manteniment. Un dels principals aven�os �s que permet reduir costos. ÒDurant unes vuit hores pot estar fent la

intervenci� i despr�s el recuperesÓ i nom�s per aix� ja suposa un impor tant estalvi de diners i personal, ha

explicat un dels responsables de l'equip de cient�f ics de la UdG, Pere Ridao.

Vuit equips de diferents pa�sos d'Europa, com ara It�lia i Por tugal, treballen en el seu desenvolupament a trav�s

del projecte Pandora, en el qual tamb� hi par ticipa la UdG. En concret, l'equip giron� est� format per Joaquim

Salvi, com a investigador principal, i amb la par ticipaci� de Marc Carreras, Pere Ridao, Rafael Garcia, Xavier

Llad�, Nuno Gracias i Xavier Cuf�, entre d'altres membres de Vicorob. Aquest grup de recerca de visi� per

computador i rob�tica t� el centre d'investigaci� en rob�tica submarina al Parc Cient�f ic de la UdG. El projecte

Pandora t� una durada de tres anys i un pressupost de 2,8 milions d'euros.

Els cient�f ics estan treballant amb el sup�sit de recuperar caixes negres dels avions accidentats al mar, per�

tamb� podria servir per recuperar objectes d'inter�s arqueol�gic, com ara �mfores, i per a tasques de

manteniment d'observadors mar�tims, i f ins i tot per a la ind�stria del petroli.

Totes aquestes feines les pot fer el Girona 500 perqu� incorpora un bra� rob�tic. Sense aquest bra�, el robot

tamb� pot fer d'explorador, �s a dir, que pot escombrar una �rea i al mateix temps capturar imatges de v�deo que

posteriorment serveixen per elaborar un mapa detallat del fons i despr�s navegar en la direcci� interessada. La

t�cnica de construcci� de mapes �s una de les tecnologies apor tades per l'equip giron� al projecte

internacional.Ara, a mar ober tFins ara el robot s'havia provat en una piscina del centre d'investigaci� i aquests

dies s'est� ajustant a l'entorn mar� amb aig�es tranquiláles al por t de Roses. La fase f inal consistir� a provar-lo a

mar ober t, que �s com funcionar� de manera totalment autom�tica. De moment, aquest equip d'investigaci� fa

un any i mig que treballa en el desenvolupament d'aquest robot i esperen tenir-ho enllestit d'aqu� a un any i mig

m�s.

Un cop comprovat el funcionament, el seg�ent pas ser� buscar la manera de comercialitzar-lo.
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