
Riudellots reclama la parcelála de Can Jordi

L'Ajuntament ha d'anulálar un acord de ple del 2009 en qu� s'adquiria la f inca

L'Ajuntament de Riudellots de la Selva considera que la parcelála 19 de la urbanitzaci� de Can Jordi �s seva, i

ahir va aprovar per unanimitat desestimar les alálegacions presentades pel ve� Francesc Planella, que en reclama

la propietat. L'acord d'ahir eleva tot l'expedient referent a la parcelála al Depar tament de Governaci� de la

Generalitat. Aquest �s el pas previ per poder anulálar un acord de ple del juny del 2009 segons el qual es

comprava per 54.000 euros la parcelála esmentada.

Planella ent�n que �s el propietari del terreny, tot i que l'Ajuntament hi va fer una zona de passeig p�blica, i entre

altres proves, Planella mant� que n'ha pagat l'IBI religiosament. L'equip de govern tamb� ho entenia aix� el 2009,

ja que por tava al ple l'acord d'adquisici� del terreny  que entenia que f igurava Òal registre de la propietat de Santa

Coloma de FarnersÓ amb Planella com a propietari. A par tir d'aquell ple es va iniciar un proc�s per anulálar

l'acord, ja que l'Ajuntament ha revisat la documentaci� i ent�n que la parcelála �s seva.

Menys diners als premisAl ple tamb� es va acordar reduir la dotaci� dels premis que s'entreguen als estudiants,

jubilats i per a nounats, que seran de 100 euros en comptes de 300. Independents per Riudellots va votar en

contra del premi per als jubilats i els joves, ja que ent�n que �s la seva obligaci� acabar els estudis, i �s va

abstenir en els premis als nounats, ja que en comptes de ser un premi en met�lálic, es d�na un val de compra per

gastar en comer�os del poble i entenen que �s ÒpositiuÓ. En el ple celebrat ahir tamb� es va aprovar la liquidaci�

de l'exercici del 2011.
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