
El Pen� de Roses recupera les dues c�pules mentre s«hi

instalála un radar m�s modern

La base militar que controla les 24 hores el moviment aeri no pot deixar de

funcionar i s'ha assegurat el sistema

Les dues boles instalálades de forma provisional a la

base a�ria del Pen� de Roses.

ROSES | ACN/DDG

El Pen� de Roses ha tornat a recuperar la silueta que va tenir durant

cinquanta anys, almenys de forma temporal. De nou, damunt del

puig hi ha dues esferes que protegeixen els radars de l'ex�rcit de

l'aire. El motiu �s que estan instalálant un nou radar d'�ltima

generaci� i, per aix�, f ins que les obres no estiguin acabades i els

t�cnics assegurin que la nova antena est� plenament operativa, hi

tornar� a haver dos radars a l'Esquadr� de Vigil�ncia A�ria (EVA) 4. El comandant cap de l'esquadr� de Roses,

Jos� Carlos Rodr�guez, ha explicat que durant un temps, l'antic i el nou radar coexistiran. "Som els ulls i les

orelles del sistema de control aeri, no podem deixar de funcionar", af irma. El radar forma par t de la xarxa de

l'Estat i est� integrat al sistema de defensa de l'OTAN.

Les dues c�pules que protegien de les inclem�ncies meteorol�giques els radars s'havien conver tit en par t del

paisatge de la serra de Rodes. La silueta es va acabar amb l'arribada dels radars 3D, perqu� ja no calia tenir

dues antenes protegides amb c�pula. La substituci� de l'actual radar per un altre d'�ltima generaci� ha fet que,

durant un temps, al Pen� hi torni a haver dues esferes. "Primer, es va instalálar el radom provisional i, despr�s, es

va comen�ar a muntar la c�pula de l'assentament def initiu", ha explicat el comandament cap de l'Esquadr� de

Vigil�ncia A�ria (EVA) 4 de l'ex�rcit de l'aire.

Dins l'esfera provisional, hi gira el radar antic que, per ara, �s el que continua captant qualsevol moviment a

l'espai aeri i comunicant les dades, tant la detecci� d'algun eco com la identif icaci� de l'aeronau. Els operaris

treballen en la construcci� del radom -la c�pula- que acollir� la nova antena. "�s un element de protecci�, permet

el pas de les emissions i evita que les inclem�ncies meteorol�giques malmetin el radar", ha explicat el

comandant.

Zona de risc extrem

En el cas de Roses, aquesta c�pula �s especialment impor tant perqu� les for tes ratxes de vent i la proximitat

amb el mar fan que l'ex�rcit de l'aire consideri que aquest EVA est� situat en una zona de "risc extrem". "Un cop

muntat el sistema de protecci�, vindr� l'antena nova i s'instalálar� en el seu empla�ament def initiu", ha detallat

Rodr�guez. Aleshores, comen�ar� la posada en marxa del nou radar, que forma par t de la xarxa d'EVA de l'estat

espanyol i tamb� de l'OTAN. Els dos radars conviuran f ins que la nova antena ja funcioni a ple rendiment. Llavors,

desmuntaran el radar antic i la c�pula que de moment l'acull i quedar� amb una sola esfera.

Els EVA estan operatius les 24 hores del dia, els 365 dies de l'any. La informaci� s'envia a centres de control -tant

militars com civils- per tenir situades totes les aeronaus que estan volant.

L'operativitat de l"EVA de Roses �s superior al 95% i, segons detalla Rodr�guez, a l'aquar terament hi ha una

plantilla de 80 persones que fan torns rotatius. Per assegurar que el personal est� preparat per fer front a

imprevistos, provoquen errades previstes al radar per avaluar la reacci� i, a m�s, compten amb un generador



potent i dip�sits de combustible per fer front a apagades energ�tiques.

Els radars de nova generaci� s'anomenen 3D, perqu� n'hi ha prou amb una antena que consta de dues par ts. Per

una banda hi ha l'anomenada antena passiva, que �s la que capta qualsevol eco d'objectes volant, i l'altra par t

radar secundari, que �s el que interacciona amb el sistema de comunicaci� de l'aeronau i la identif ica.

Aix� �s resultat dels aven�os tecnol�gics perqu� abans calien dues antenes i, per tant, des c�pules. Una per a la

direcci�, l'azimut, i l'altra per a l'altura.
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