
El Document del Mes presenta l«estada de l«SS Himalaya a

Roses

L'Arxiu Municipal mostra les fotos corresponents a l'arribada a Roses el

1967 d'aquest vaixell ins�gnia brit�nic

Passatgers als bots per tornar a l«ISS Himalaya.

EMPORDA.INFO

L'Arxiu Municipal de Roses presenta aquest mes de novembre en el

seu apar tat web "El Document del Mes" les fotograf ies

corresponents a l'arribada a Roses, el 26 de juliol de 1967, de l'SS

Himalaya, vaixell ins�gnia de la companyia brit�nica Peninsular and

Oriental Steam Navigation. Un document que mostra que l'activitat

creur�stica a Roses, ve de lluny.

El 26 de juliol de 1967 arribava a Roses l'SS Himalaya, un dels vaixells de la brit�nica Peninsular and Oriental

Steam Navigation Company. L'embarcaci� havia estat dissenyada per l'of icina d'enginyeria Vickers-Armstrongs

Limited i varada el 1948. Tenia 216 metres d'eslora, podia arribar a una velocitat de 22 nusos, 41 km/h i tenia una

capacitat per a 758 persones de primera classe i 401 en classe turista, que passarien a 1.416 de classe turista

l'any 1963.

La ruta normal d'aquest vaixell de passatgers era la seg�ent: Tilbury (Anglaterra), Gibraltar, Marsella (Fran�a),

N�pols (It�lia), Por t Sa�d (Egipte), Aden (Iemen), Bombai (êndia), Colombo (Sri Lanka), Singapur, Fremantle,

Adelaida, Melbourne, Sydney (les �tlimes quatre a Austr�lia).

Aquell dia de f inals de juliol els turistes de l'SS Himalaya que volien vistar Roses van pujar als bots que els

transpor taren del mig de la badia de Roses f ins al poble. L'any 1967 Roses ja havia patit una extraordin�ria

transformaci� amb el pas d'un model familiar de negoci tur�stic a una ind�stria tur�stica capa� de rebre un gran

nombre de turistes amb els est�ndards b�sics de l'�poca.

Els creuers a Roses no eren, per�, un fet de caire noved�s, ja que des de la d�cada de 1920, amb la creaci� dels

Viatges Blaus, venien creuers organitzats des de Barcelona.
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