Roses multa amb entre 700 i 2.500 euros les infraccions per
mal us de l'espai public

Des del Govern alerten Que durant I'estiu hi ha una gran afluencia de
visitants i Que amb ells augmenten les incidéncies

ROSES | DDG

L'Ajuntament de Roses esta sancionant ambmultes d'entre 700 i 2.500 euros33 casos d'infraccions en I'is de
I'espai public municipal i maritim. Es tracta d'empreses o particulars Que enganxen cartells publicitaris a la via
publica, Que posen terrasses sense l'autoritzacié corresponent o bé Que sobrepassen les dimensions permeses.
Es tracta de sancions inicials per alerten Que la mesura disciplinaria pot comportar fins i tot la rescissio de
l'autoritzacio per ocupar la via publica durant diverses temporades.

El consistori ha decidit aplicar ma dura als infractors amb aqQuestes sancions i, paral-lelament, esta traslladant
als titulars d'autoritzacions d'ocupacio a la via publica un document simplificat amb quines son les condicions
amb les Quals es van atorgar els permisos i Quin és el régim sancionador pel seu incompliment. Les condicions
fan referéncia a aspectes com la superficie autoritzada, mobiliari i tendals, enllumenat o instal-lacié d'estris o
aparells no permesos, entre d'altres

Des del Govern alerten Que durant I'estiu hi ha una gran afluéncia de visitants i Que amb ells augmenten les
incidencies. Una situacio Que, insisteixen, obliga al personal funcionari destinat a la vigilancia i la inspeccio del
compliment de les ordenances municipals a fer un esforg afegit per vetllar per «la seguretat, la convivénciaila
urbanitat».

En aquest sentit, recorden Que I'Ordenanca reguladora dels usos, aprofitaments i activitats permesos al domini
public maritim terrestre i 'Ordenanga reguladora del domini pablic municipal en l'activitat Hostalera i Comercial
son les que fixen a Roses els drets i obligacions dels titulars d'autoritzacions, les Quals s6n sempre atorgades
per anualitats.
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