Roses convertira les ribes de la riera Ginjolers en un passeig

Les obres han comencgant amb l'ordenacio de la vorera del costat de la
riera al seu pas pel carrer Oslo
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1 L'Ajuntament de Roses
[http:/lIwww.diaridegirona.cat/tags/ajuntament-de-roses.html]
convertira les ribes de la riera Ginjoler en un passeig urba i natural.
Les obres han comengant amb l'ordenacio de la vorera del costat
de lariera al seu pas pel carrer Oslo, a la urbanitzacié de Mas Oliva
per tal d'adequar l'espai per a la propera plantacid de nou arbrat.

Amb l'actuacio s'avancga en el projecte per convertir les dues ribes en el passeig urba. Les obres inclouen el
soterrament de la linia eléctrica i la construccio d'una passera.

Les obres Que han comengat al tram del carrer Oslo

Les arrels dels pins del carrer Oslo aixeqQuen des de fa anys I'asfalt del vial. Tot haver-se dut a terme una
intervencid d"arranjament han provocat uns danys estructurals irreversibles.Per acabar amb aquesta
problematica constat s'acaben d'iniciar els treballs de construccio de la nova vorada d1,1 metres en aQuest
punt de la riera Ginjolers, amb 633 metres de llargada, Que permetra la plantacié d’un nou arbrat, concretament
alzines sureres, en substitucio dels pins. El projecte inclou també la pavimentacio del carrer Oslo afectada per
les arrels i el soterrament de la linia eléctrica.

El consistori inicia aixi la reconversié d'aQuest espai de transicio urba-rustic: zona urbana a la riba dreta i cami
rustic a I'esQuerra, amb un arbrat molt antic al bell mig juntament amb la riera. La voluntat municipal és la de
donar continuitat al recorregut amb la instal-lacié d'una nova passera Que connecti les dues ribes, a mig termini.

Daquesta manera, el circuit del carrer Oslo amb la passera i el cami Que voreja la riera fins al Centre Escolar
Emporda s°ha de convertir en un agradable passeig natural amb continuitat fins a la urbanitzacio Els Grecs.
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