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S'estrena a Salt un campionat de robòtica

Serà dissabte a la Coma Cros i hi participaran més de 300 persones

ORIOL FRIGOLÉ. En el marc de la jornada «Salt per la Tecnologia» es farà aquest dissabte la primera edició de
la Robocat, la primera competició de robòtica lliure de Catalunya, segons els seus propis promotors. Ha estat 
organitzada per l'equip gironí de robòtica Salvauth Park, format per joves d'entre 15 i 18 anys apassionats per la
robòtica. Coincidint amb la jornada de les noves tecnologies de Salt, que tindrà lloc a la Factoria Cultural Coma 
Cros, l'equip va crear la competició per donar a conèixer el món de la robòtica i fomentar entre els joves l'interès
per aquest camp. Es dividirà en tres categories per edats, i els equips podran participar tant en la 
modalitat Robodance com en la de Robots de rescat. Els equips estaran formats per un màxim de cinc 
membres acompanyats d'un entrenador, i hauran de presentar un robot creat amb qualsevol material i programa
capaç de superar els reptes proposats per la competició. S'espera la participació de més de 300 persones. 
Salvauth Park ha guanyat nombrosos campionats arreu de l'Estat, i ha pogut competir en l'àmbit internacional 
en llocs com ara Jakarta, a Indonèsia, i Louisville, als Estats Units, on van quedar entre els vuit millors del món 
l'abril passat en la competició VEX Robotics.
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El Salvauth Park i Mini Salvauth Park quan van 
guanyar la fase estatal del campionat de robòtica a 
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